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1. ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ 

Таблица 1.1 Основание для реализации дисциплины 
  

Код направления подготовки/ специальности 21.05.04 
  

Направление подготовки/ специальность Горное дело 
  

Уровень образования Специалитет 
    Год разработки/обновления   2022 
  

Таблица 1.2 Структура дисциплины в соответствии с учебным планом 
  

Виды учебной работы, включая самостоятельную работу Форма обучения: 
  

  

  

  

  

    
    
          

  

  

  

  

  

  

  

обучающихся и трудоемкость дисциплины очная очно-заочная заочная 
Трудоемкость дисциплины зачетных единиц 6 

академических 
часов 216 

Контактная работа, |Аудиторная лекции 34 

час практические 34 

занятия 

лабораторный 
практикум 

Внеаудиторная 

Самостоятельная работа, час 148 

Таблица 1.3 Формы контроля дисциплины 

Семестр Форма обучения: 
и форма контроля очная очно-заочная заочная 

периоды контроля 7 сем 
экзамен (ы) 7 сем 
зачёт (ы) 

курсовая работа 

курсовой проект 7 сем 
  

индивидуальное задание (контрольная работа)         

Таблица 1.4 Виды самостоятельной работы 
  

  

  

  

  

      
  

. Форма обучения Вид самостоятельной работы Вид занятия Тип периода 
очная очно-заочная | заочная 

Теоретическое Подготовка к лекциям Лекции 
обучение 50 

Подготовка к практическим Теоретическое 
Практические занятиям обучение 30 

Выполнение курсового проекта |Курсовой проект Теоретическое р УР р обучение 48 

Экзаменационн Подготовка к экзамену Экзамен 
ые сессии 20 

Итого 148         

  

  
  

 



  

2. ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

2.1. Цель и задачи освоения дисциплины 
Целью освоения дисциплины «Электропривод и автоматизация горных машин» является формирование у 
студентов необходимых знаний и умений по современному электрическому приводу и автоматизации 
горных машин, что позволит им успешно решать теоретические и практические задачи в их 
профессиональной деятельности 

Задачи освоения дисциплины: 

1. Изучение электромеханических свойств электродвигателей постоянного и переменного тока. 
2. Изучение методов расчета и выбора электродвигателей. 
3. Изучение аппаратов и систем управления автоматизированными электроприводами горных 
предприятий. 

4. Освоение общих вопросов электробезопасности и электроснабжения горных предприятий. 
Программа составлена в соответствии с требованиями Федерального государственного образовательного 
стандарта высшего образования по направлению подготовки / специальности Горное дело. 

2.2. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Таблица 2.1 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине 
  `Код и наименование компетенции 

Код и наименование индикатора достижения компетенции (результат освоения) 
  ПК-5. Способен выбирать ПК-5.1. Формирует комплекты высокопроизводительного 
высокопроизводительное оборудования и установок для ведения горных работ в 
оборудование и установки для соответствии с условиями их применения 
ведения подготовительных и 
очистных работ и технологию горных 
работ в соответствии с условиями их 
применения, внедрять передовые 
методы и формы организации 
производства и труда 
  ПК-5. Способен выбирать ПК-5.2. Внедряет передовые методы и формы организации 
высокопроизводительное производства и труда 
оборудование и установки для 

ведения подготовительных и 
очистных работ и технологию горных 
работ в соответствии с условиями их 
применения, внедрять передовые 
методы и формы организации 
производства и труда       

Таблица 2.2 — Планируемые результаты освоения дисциплины образовательной программы 
  

  

      

Код и наименование индикатора Наименование показателя оценивания (результата обучения по 
достижения компетенции дисциплине) 

1 2 
ПК-5.1. Формирует комплекты Знает: фундаментальные законы, понятия и положения 
высокопроизводительного электротехники, важнейшие свойства и характеристики 
оборудования и установок для электрических и магнитных цепей, основные понятия теории 
ведения горных работ в соответствии |автоматического регулирования, системы автоматизации основных 
с условиями их применения технологических объектов, иерархические системы управления 

технологическими процессами    



  

Умеет: использовать приближенные методы расчета и выбора 

основных элементов электрических приводов, использовать 

полученные знания в своей профессиональной деятельности при 

решении практических задач при использовании электрических 

приводов 
  

Имеет навыки: 
  

  

ПК-5.2. Внедряет передовые методы и 

формы организации производства и 

труда 

Знает: назначение и виды современных электрических приводов, 

простейшее математическое описание их элементов, схемы 

включения, основные параметры, характеристики и свойства, 

основные структуры АСУ ТП, методы и способы измерения 

основных технологических параметров, системы автоматизации 

основных технологических объектов, синтез функциональных схем 

автоматизации; иерархические системы управления 

технологическими процессами 
  

Умеет: обоснованно выбирать и грамотно использовать для 

решения конкретных задач нужные законы, методы и методики из 

ранее изученных естественнонаучных дисциплин, выбирать ДЛЯ 

горных машин и механизмов электромагнитные устройства И 

электрические машины для электрического привода 
    Имеет навыки: 
  

Информация о выявлении результатов освоения дисциплины представлена в Фонде оценочных средств по 
дисциплине. Паспорт ФОС представлен в разделе 4 РПД. 

Примечание: ФОС разрабатывается как приложение к РПД в соответствии с Положением о ФОС, 
утвержденным локальным нормативным актом. 

 



3. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 

3.1. Темы учебной дисциплины (лекционные занятия) 

Таблица 3.1 Темы лекционных занятий 
  

№ п/п 

Наименование 

раздела 

дисциплины 

(мо-дуля) 

Тема и содержание лекционного 

заня-тия 

Количество часов по формам 
обучения 
  

Конт. раб Сам. раб 
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Первая группа 

периода 
аттестации 
(экзамен) 

очная форма (7 семестр) 

  

Электропривод Определение понятия «электропривод». 
Назначение электропривода. 
  

Виды систем управления в 
электроприводах. 

Обобщенная структура автоматической 
системы управления. 
  

Классификация электроприводов. 
Основные требования, предъявляемые к 
электроприводу. 
  

Направления совершенствования 
электропривода. 
аконы электромеханического 
преобразования энергии. 
  

Задачи управления электроприводами. 
Общие принципы построения систем 

управления электроприводами. 
  

Виды систем управления в 

электроприводах. 

Обобщенная структура автоматической 
системы управления. 
  

Разомкнутые непрерывные системы 

управления электроприводами. 

Электропривод постоянного тока по 
системе генератор 

двигатель (Г 

  

Автоматизация Автоматизация угледобывающих 

комбайнов (УК). 
  

УК как объект управления. Система 

автоматического регулирования (САР) 
нагрузки УК. 
  10 Система автоматического управления 

(САУ) положением исполнительного 
органа в профиле пласта. 
  

и     Регу 

ляторы нагрузки и положения УК. 

САУ проходческими машинами и 
комплексами.                  



  

    
    

  

ИТОГО 34 50 
Первая группа 

периода 

аттестации 

(экзамен) 

Итого 34 50               

3.2. Практические и семинарские занятия и их содержание 

Таблица 3.2 Темы практических занятий 
  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

      
  

Количество часов по формам 

обучения 

Наименование Конт. раб Сам. раб 
№ ПИ раздела Тема и содержание практического я 5 

- дисциплины занятия Е ы 
(мо-дуля) З 8 8 8 

ЕЕ 
ЕЕ |9 

о о [5] о о м 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 

Первая группа очная форма (7 семестр) 

периода 

аттестации 

(экзамен) 

1 Электропривод Выбор механизации по 2 1,5 

производственым процессам. 

2 Обоснование места установки 2 1,5 

трансформаторных подстанций. 

з Расчет и выбор трансформаторной 2 3 
подстанции. 

4 Расчет и выбор кабельной сети участка. | 2 3 

5 Проврка кабельной сети по потери 4 3 

напряжения в нормальном режиме 

работы. 

6 Выбор пусковой аппаратуры. 2 3 

7 Расчет защит от токов короткого 4 3 
замыкания. 

8 Проврка защит от токов КЗ на 4 3 

чувствительность срабатывания. 

9 Метод приведенныхдлин кабелей. 4 3 

10 Исследование САУ бурением "Режима 4 3 

СВ" на персональном компьютере. 

И Компьютерная система управления 4 3 

конвейерн 

ой линией. 

ИТОГО 34 30 
Первая группа 

периода 

аттестации 

(экзамен) 

Итого 34 30               

3.3. Лабораторный практикум и его содержание 

Не предусмотрено. 

3.4. Курсовой проект (работа) и его характеристика 

Таблица 3.4 Темы курсовых проектов (работ) 

  

 



  

№ п/п Тема курсового проекта (работы) 

Количество часов по формам 
обучения 
  

Конт. раб Сам. раб 
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Первая группа периода аттестации (экзамен) - очная 
форма (7 семестр) 
  

Схемы включения 

ДПТвв при работе в тормозных режимах 
и способы перехода из одного режима в другой. 
Регулирование угловой скорости ДПТнв путем включения 
добавочного сопротивления в 

цепь якоря, путем изменения магнитного 
потока, путем изменения напряже 
ния якоря. 

24 

  Автоматизация буровых работ. Основные направления 
автоматизации буровых работ. 
Процесс бурения как объект автоматизации. Системы 
автоматического управления 
бурением 

24 

  

ИТОГО 

Первая группа периода аттестации (экзамен) 
48 

  

  
Итого           48       

3.5. Индивидуальное задание и его характеристика 
Не предусмотрено. 

 



4. ВЫЯВЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

4.1. Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 

Таблица 4.1 - Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 
  

  

  

  

  

  

    

Коды 
№ Наименование .. индикаторов 

Технология Вид аттестации Виды занятий 
п/п | оценочного средства формируемых 

компетенций 

1 2 3 4 5 6 
1 |Экзаменационные Традиционная Промежуточная Экзамен ПК-5.2., ПК-5.1. 

билеты образовательная аттестация 
технология 

2 Курсовой проект Традиционная Текущий контроль  |Курсовой проект |ПК-5.1., ПК-5.2. 
образовательная 
технология 

3 |Разноуровневые Традиционная Текущий контроль |Практические |ПК-5.2., ПК-5.1. 
задачи и задания образовательная 

технология 

4 |Собеседование Интерактивная Текущий контроль |Лекции ПК-5.1., ПК-5.2. 
образовательная 
технология 

5 |Курсовая работа Традиционная Текущий контроль |СРС ПК-5.1., ПК-5.2. 
образовательная 
технология             

4.2 Вопросы к экзамену (зачету) 

Первая группа периода аттестации (экзамен) - очная форма (7 семестр) 

1. Классификация электроприводов 

2. Основные показатели, характеризующие электропривод. Направления совершенствования 
электропривода. 

3. Понятие о регулировании координат электропривода. Регулирование тока и момента 
4. Свойства двигателя постоянного тока с независимым возбуждением (ДП 
Тнв). Схема включения, 

основные уравнения, электромеханическая и механическая характеристики 

5. Реостатное регулирование координат ДПТнв, показатели регулирования. 

6. Регулирование координат ДПТнв изменением магнитного потока, показатели регулирования. 

7. Регулиро 

вание координат ДПТнв изменением подводимого к якорю напряжения 

8. Схема системы «генератор двигатель» (ГД). Работа системы, свойства, способы 
регулированиякоординат, электромеханические и механические характеристики. 

9. Рекуперативное торможение ДИТнв. Схе 

ма включения двигателя, физика процесса торможения, 
механические характеристики 

10. Динамическое торможение ДПТнв. Схема включения двигателя, физика процесса торможения, 
механические характеристики 

11. Торможение противовключением ДПТнв при изменении полярности 
приложенного напряжения. Схема включения, механические характеристики 

12. Торможение противовключением ДПТнв при активном моменте сопротивления. Схема 
включения, 

механические характеристики 

13.Р егулирование координат электропривода. Ограничение тока и момента в 

ДПТвв. 

14. Расчет регулировочных резисторов ДПТнв. Метод отрезков 

15. Принцип работы асинхронного двигателя (АД). 

 



16. Схема включения, схема замещения АД. Электромеханическая характеристика АД, характерные 
точки 

17. Реостатное регулирование координат АД включением резисторов в цепь обмотки статора. Анализ 
механических характеристик. 

18. Реостатное регулирование координат АД включением резисторов в цепь обмотки ротора. 
Анализмеханических характеристик. 

19. Регулирование координат АД изменением числа пар полюсов. Способы изменения числа пар 
полюсов.Принцип получения различного числа пар полюсов переключением частей фаз обмотки статора 
20. Регулирование координат АД изменением подводимого напряжения к обмотке статора. Анализ 
механических характеристик 

21. Регулирование координат электропривода в системе «преобразователь частоты 
асинхронный двигатель» (ПЧАД). Схема включения, основной закон регулирования, анализ 
механических характеристик. 

22. Структура процесса управления. Виды управления технологическими объектами. Понятие 
автоматизация 

23. Эффективность процесса автоматизации. Системы автоматизации. 

24. Стабилизирующая САР погонной нагрузки ленты конвейеров 

25. Двухканальная трехпозиционная САР погонной нагрузки 

26. Автоматическое регулирование натяжения ленты 

27. Программная САР натяжения ленты. 

28. Торможение АД противовключением при переключении 2х фаз обмотки статора. Схема 
включения, ализ механических характеристик. 

29. Автоматизация процессов бурения. Задачи и принципы автоматического управления 

30. САУ процессом бурения «Режим 2НМ».САУ процессом бурения «Режим СВ» 

4.3 Технология выявления уровня освоения дисциплины 

Технология выявления уровня освоения дисциплины приводится в фонде оценочных средств (ФОС).



5. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ОСВОЕНИЯ 
ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

5.1. Основная и дополнительная литература 

Основная литература 

1. Штерн, Л.Я. Регулирование и автоматизация воздуходувных и компрессорных станций / Л. Я. Штерн, 
С. М. Бейзеров, В. Г. Плавник ; под общ. ред. Л. Я. Штерна. - Москва : Металлургиздат, 1963. - 380 с. : ил. 
- Библиогр.: с. 380. - 1.29. 

2. Шаумян, Г. А. Комплексная автоматизация производственных процессов / Г. А. Шаумян. - Москва : 
Машиностроение, 1973. - 639 с. : ил. - Библиогр.: с. 638-639. - 4.06. 
3. Тихонов, А.Ф. Автоматизация строительных и дорожных машин [Электронный ресурс] : учебное 
пособие / А. Ф. Тихонов, С. Л. Демидов, А. Н. Дроздов. - Москва : Московский государственный 
строительный университет, ЭБС АСВ, 2013. - 254 с. - ЗВМ 978-5-7264-0772-2. 
(БИр://уумуму дргрооКзВор.ги/23716.Ви1) 

Дополнительная литература 

1. Ржевский, В. Ф. Справочник по проектированию автоматических линий (автоматизация процессов в 
машиностроении) / В. Ф. Ржевский, Г. А. Сечкарев. - Москва : Наука, 1966. - 288 с. : ил. - 1.65. 
2. Попов, Н. А. (НГАСУ (Сибстрин), каф. Строительные машины, автоматика и электротехника). 
Автоматизация систем теплогазоснабжения и вентиляции : учеб. пособие / Н. А. Попов ; Новосиб. гос. 
акад. стр-ва. - Новосибирск, 1997. - 88 с. : ил. - [5ВМ 5-7795-0039-8 : 5000.00. 
3. Электропривод и автоматизация промышленных установок : труды третьего Всесоюзного объед. сов. по 
автоматизации производственных процессов в машиностроении и автоматизированному электроприводу в 
пром-сти / под ред. И. И. Петрова, А. А. Сиротина и М. Г.Чиликина. - Москва ; Ленинград : Гос. энерг. 
изд-во, 1960. - 471 с. : ил. - 29.60. 

5.2. Используемые базы данных и информационные справочные системы 

Таблица 5.1 Используемое программное обеспечение 
  

  

  

№ Наименование Подтверждение . 
Количество лицензий п/п информационных ресурсов лицензии 

1 2 З 4 
1 |"АЗК_Р" Автоматизированная система |Свободно распространяемое ПО 1000 

консультаций ‚самопроверки и 
контроля выполнения проекта 
одноэтажного промышленного здания 
в сборном железобетоне. 
  

  

2 [34$ Мах 2021 Акт выполненных работ от 
14.08.2021г №А8 

3 |АзюСАО 2019 Акт выполненных работ от 
15.08.2020г №А7 
    

Таблица 5.2 Используемые базы данных и информационно-справочные системы 

  
  

  

  

  

  

№ Наименование ` Подтверждение .. 
п/п информационных ресурсов лицензии НИНЕВТОВ ионай 

1 2 3 4 
МООПГЕ - Портал дистанционного  |Свободно распространяемая БД 1000 
обучения НГАСУ (Сибстрин) 

2 |Консультант плюс Договор от 01.01.2021 
№70229/КВ 

3 |Консультант плюс(обучение) Договор №19/РДД от 01.09.2021             
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‚4 |Научная электронная библиотека Свободно распространяемая БД 1000 

5 |Электронно-библиотечная система Договор на предоставление 
ТРЕБоок$ доступа к 

электронно-библиотечной 

системе [РКВООК$ от 

25.09.2020 № 5293/19 

6 |Электронный каталог библиотеки Договор от 20.10.2016 №16816 500 
НГАСУ (Сибстрин)         

Таблица 5.3 Используемые интернет-ресурсы 
  

  

  

  

  

  

  

  

  

      
№ Наименование 

п/п информационных ресурсов Сонни 

1 2 3 

1 |«Известия вузов. Строительство» В р://12уи75 г. 5165 бт.ги/ 

2 |МООРГЕ - Портал дистанционного  |В@р://40.5зила.гаЛозш/ шдех.рЬр 
обучения НГАСУ (Сибстрин) 

3 |\еБ-страница библиотеки ВИр://у\лу .51о5ат.ги/Игагу/ 

4 |Библиотека Ббр://е-П6.ноКо/ 

5 |Композиция и дизайн в создании ВИрз://уууууи Аргбоок$Нор.ги/68773 Вит 
мультимедийного продукта. Учебное 
послобие. Бессонова Н.В. 

6 |КонсультантИлюс ВИрз://уууууу.сопзиапе.ги 

7 |Официальный сайт НГАСУ ВИр://\л\им .51о$т.га 

(Сибстрин) 

8 Портал ДО НГАСУ (Сибстрин). ВИр://4о.5165т.гаЛосла/Лидех.рЬр.     

5.3. Методические рекомендации по организации изучения дисциплины 

Таблица 5.4 Используемые образовательные технологии 
  

  

  

  

  
  

№ Наименование Вид занятий Краткая ха 
п/п Технологии р рактеристика 

1 2 3 4 

1. [Аудиторные поточныеи  |Информационные лекции, |На лекциях: использование 

групповые занятия в практические занятия мультимедийного презентационного 

специализированных оборудования с демонстрацией 

классах видеофильмов, фотографий, компьютерных 

презентаций, На практических занятиях: 

освоение конкретных умений и навыков по 

предложенному преподавателем алгоритму. 

2. | Метод проблемного Проблемные Самостоятельное изучение студентами 

изложения материала лекции, практические материала лекции с последующей 

занятия дискуссией в аудитории. Организация 

учебной работы, направленная на решение 

комплексной учебно-познавательной задачи 

на практических занятиях. 

3. |Интерактивная форма Лекция-дискуссия, Лекция «обратной связи», предполагающая 

проведения занятий лекция-беседа обсуждение спорных вопросов,     возникающих при изложении материала в 
аудитории. 
Встречи с представителями профильных 
компаний, посещение специализированных 
выставок.     

  

И



  

    

Дистанционное обучение 

  

Самостоятельная работа, 

курсовая работа 

  

Самостоятельно изучение обучающимися 
учебного материала в дистанционном 
режиме на портале В#р://4о.зозёт.ги/, 

самоконтроль освоения материала с 
использованием тестовой базы портала 
дистанционного обучения, консультации по 
выполнению практических заданий и 
курсовому проектированию в оп-Ппе 
режиме.     
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6. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 
Таблица 6.1 — Материально-техническое обеспечение дисциплины 
  

Наименование специальных* 

помещений и помещений для 

самостоятельной работы 

Оснащение специальных помещений и помещений для самостоятельной 
работы 

  

1 2 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 103 ауд. 

(Курсовой проект) 

Помещение для самостоятельной работы 
Компьютерное оборудование: компьютер 11 шт.;Оборудование для 
учебного процесса: доска аудиторная 1 шт. 

Общее количество мест: 11 
  

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 406 ауд. 

(Курсовой проект) 

Помещение для самостоятельной работы 
Компьютерное оборудование: компьютер 8 шт.;Оборудование для 
учебного процесса: доска аудиторная 1 шт. 

Общее количество мест: 11 
  

  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 160 ауд. 

(Курсовой проект, 

Практические, СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Общее количество мест: 20 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 161 ауд. 

(Курсовой проект, 

Практические) 

Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 
групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации 
Компьютерное оборудование: компьютер 2 шт.Лабораторные 
комплексы: улк "механика и молекулярная физика" 4 шт.;Измерительное 
оборудование: измерительный прибор 2 шт.:Мебель: шкаф 1 шт., стулья 
1 шт., тумба 1 шт.;Оборудование для учебного процесса: парты 9 шт. 
Общее количество мест: 21 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 255 ауд. 

(Курсовой проект, Экзамен, 

Практические) 

Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 
групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации 
Измерительное оборудование: измерительный прибор 1 шт. 
Общее количество мест: 26 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 258 ауд. 

(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 
Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., проектор 1 шт., 
вебкамера 1 шт., экран 1 шт.; Акустика (приборы): акустические системы 
для пк 1 шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 
шт., парты 30 шт.; Мебель: трибуна 1 шт. 
Общее количество мест: 84 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 263 ауд. 

(Экзамен, Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 
Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., экран 1 шт.;Мебель: 
стулья 14 шт., кресло 2 шт., трибуна 1 шт. 
Общее количество мест: 42 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 276 ауд. 

(Лекции)   Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 
Общее количество мест: 96 
  

* Специальные помещения — учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнение курсовых работ), групповых и 
индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации, а так же помещения для 
самостоятельной работы 

 



Автор-разработчик (ведущий лектор) 6.4. 
(подпись) 

А.В.Савченко 

ФИО 
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